Protocolo Metodoldgico do Levantamento Ambiental
com R.0.V (veiculo operado remotamente) utilizado a
bordo.

1. Objetivo

Este documento tem o objetivo de estabelecer um procedimento metodolégico pratico para o
levantamento de dados ambientais, através de imagens registradas por R.0.V.

O levantamento ambiental por imageamento é realizado através de um trabalho conjunto entre uma
equipe de R.0.V, composta por pilotos e técnico Surveyor e uma equipe de técnicos ambientais composta
por bidlogos (ou outra profissdo capaz de reconhecer a fauna). Para estabelecer uma metodologia aplicavel
e possivel de ser replicada, foi elaborado uma metodologia cientifica na captagdo das imagens pelo R.0O.V.

2. Metodologia

A malha amostral, composta por areas/pontos, é repassada previamente ao técnico Surveyor que executa
a conexdo do roteiro (malha amostral) a ser seguido pelo R.0.V, através de equipamentos que permitem a
navegacdo conjunta do equipamento R.0.V e a embarcagdo contratada para a operagao.

Surveyor e embarcagio:

1 — Antes de iniciar o pré-dive, o navio devera estar posicionado na locagdo, conforme informado na tela do
Navipac previamente;

2 — Ao chegar no ponto inicial da inspecao, iniciar a gravagao das cameras 1 e 2, através do software Visual
Soft e pedir ao DPO (Operador de Posicionamento Dinamico), para conectar o DP no modo Follow Sub;

3 — Durante o imageamento, utilizar a cdmera 2 para registros fotograficos (screen shot) de todos os

organismos e estruturas visualizadas;

4 — Salvar as fotos (screen shot) na pasta RS, de acordo com OS de trabalho em andamento;
5 — Ao iniciar o pds-dive, copiar os videos para as respectivas pastas da drea de trabalho;

6 — Informar previamente o DPO qual serad o ponto inicial para langamento do R.0O.V.

Plotado a malha amostral, a equipe do R.0.V (pilotos) e equipe ambiental (bidlogos) adotaram uma
metodologia de navegacdo utilizada em todos os pontos e linhas que deverdo ser imageados.

A metodologia adotada consiste em uma navegacgdo com altitude especifica do R.0.V (em relacdo ao leito
oceanico), velocidade, técnicas de navegacdo e configuragdes de cdmera com o seguinte padrdo:

. Altitude em relagdo ao fundo ou objeto visado: 1 metro.

. Velocidade de navegagdo: A velocidade média é de aproximadamente 0,14 m/s. No entanto, a
velocidade de execuc¢do da operacdo é varidvel e dependente das observacdes das imagens
capturadas pelo R.0.V. A velocidade empregada no equipamento devera ser suficiente para os
operadores terem tempo de observar o objeto visado, dar zoom, enquadrar e capturar a imagem.



. Técnicas de navegacdo: Velocidade constante até o avistamento de sinais que evidenciam possivel
presenca de fauna (reflexo do objeto provocado pela iluminagdo do R.0.V; movimentacdo da fauna;
relevo com formas simétricas, tocas, estruturas ndo formadas por correntes marinhas, Figura 1a e
Figura 1b). Observando determinados sinais a velocidade de navegacdo é diminuida, porém ndo

revertida para evitar a suspensdo do sedimento o que prejudica ou impede a visualizagdo do
componente visado (Figura 2).
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Figura 1: a) Relevo de fundo em forma circular evidenciando possivel fauna associada (Lagosta). B) Estrela do mar
(Asteroidea) observada a distancia, aproximada com zoom da camera e fotografada.

Figura 2: Suspensdo do sedimento na frente da camera provocado pela reversdo da propulsdo do R.O.V.

. Configuragdo da cdmera: Zoom aberto até o avistamento de sinais ou organismos, neste momento é
utilizado o zoom para a aproximacao do alvo visado e a obtencdo do registro (screen shot).

Os screen shots tanto poderdo ser pré-definidos em pontos especificos bem como a qualguer momento do
imageamento quando solicitado pela equipe técnica ambiental. Todos os organismos da megafauna
béntica deverdo ser registrados através de screen shot pelo Surveyor e armazenadas nas pastas com as
respectivas ordens de servico.

3. Levantamento Ambiental

O objetivo do imageamento do fundo € a identificacdo dos ambientes biogénicos (formacdes de recifes de
corais, carbonatos, banco de algas e etc), de quaisquer organismos, colOnias ou estruturas bioldgicas,
mesmo que apenas esqueletos, quaisquer estruturas do ambiente fisico relevante (incluindo exsudacdes e
manchas de éleo, manchas no sedimento, descontinuidades sedimentoldgicas aparentes (com alteracées



marcantes de granulometria), aparentes tocas de animais, marcas deixadas por outras amostragens de
sedimento com box-corer ou van-veen), além dos resultados das atividades antrdpicas, tais como restos de
estruturas de navegacdo e embarcacgdes e lixo, encontrados no fundo marinho.

A equipe técnica ambiental possui conhecimento e experiéncia no avistamento e identificacdo da fauna
marinha, permitindo a visualizagdo com antecedéncia, consentindo tempo habil para a equipe de pilotos
efetuar as manobras no R.0.V e a execugdo dos procedimentos para as filmagens e captagdo dos screen

shots pelo técnico Surveyor.

Este trabalho sinérgico entre bidlogos, pilotos e Surveyor se mostrou imprescindivel na elaboracdo de
levantamentos ambientais da fauna béntica. A Figura 3 mostra o acompanhamento do bidlogo juntamente

com os pilotos do R.0O.V.

Figura 3: Execucdo de monitoramento ambiental com equipe de pilotos e bidlogos trabalhando em conjunto.
Levantamento de estruturas ndo naturais

Diferentemente de levantamento prévio em areas ndo ocupadas, os levantamentos em linhas de
transmissdo de hidrocarbonetos ou estruturas fisicas tais como patolas e ancoras sdo operacgdes rotineiras
da equipe do R.0.V (Figura 4). Com a execugdo desse protocolo e treinamento prévio da equipe de R.0.V
pela equipe ambiental, se devidamente adotados, o imageamento podera, nesse caso, ser realizado
remotamente pela equipe em terra. O imageamento serd acompanhado através de links transmitidos ao
vivo para equipe técnica ambiental (bidlogos), que estara prontamente, através de comunicacdo remota,
apta a agir para quaisquer dlvidas que venham a surgir. Se necessario, o local serd marcado
(georreferenciado) pelo Surveyor e inspecionado novamente com retorno do veiculo do R.0.V. apds o
término do imageamento da linha planejada.
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Figura 4: Linha de transmissdo imageada através de R.0.V.

4. Treinamento para equipe de R.O.V.
A equipe técnica ambiental deve executar um treinamento basico para a equipe de R.0.V., que consistira
em:

. Exibicdo de videos ja imageados do leito oceanico;
. Fotos de organismos e estruturas possivelmente encontrados no leito marinho;

. Mostrar quais os principais indicios e pontos que devem ser levados em consideragdo para maior
agilidade na identificagdo de organismos vivos;

. Alteracdes ambientais relevantes para o levantamento, tais como modificacdes sedimentoldgicas,
buracos de amostradores, tocas de organismos etc.;

A seguir serdo mostrados alguns registros realizados pelo Surveyor em parceria com a equipe técnica de
bidlogos.
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