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REGISTRO DE AVISTAGEM

Hora do registro Inicio: 15:47 Término: 15:47

Espécie: Ave ndo identificada

Confianga na identificagao: ( ) Definitiva ( x ) Incerta

N° deind.: 1 Distancia da plataforma: 300m

Classe etaria (n°): Adultos ( ) Imaturo( ) indefinida ( x )

Descricao da espécie (por ex., cor, tamanho, etc.)
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Comportamento/ Estados: ( x ) Deslocamento; ( ) Descanso; ( ) Forrageio/alimentacao;
( ) Socializagdo; ( ) Reproducao; ( ) Outros (descrever):

Sentido do deslocamento: N

Comportamentos/ Eventos (preencher apenas para cetaceos):

( ) Desloc. lento; ( ) Desloc. rapido; ( ) Desloc. com saltos; ( ) Surfe; ( ) Mergulho;
( ) Nado lateral; ( ) Nado ventral; ( ) Espiar; ( ) Salto total; ( ) Salto parcial;

( ) Exposicao da caudal; ( ) Batida da caudal; ( ) Batida de cabeca; ( ) Agonismo;
( ) Cuidado parental; ( ) Exposicdo da peitoral; ( ) Giro na superficie;

() Outros (descrever):

Interagdao com outros animais? ( ) Sim ( x ) Nao
Quais? () Aves marinhas () Outros cetaceos ( ) Outros animais - descrever:

Interacao com: ( ) barcos de apoio; ( ) barcos de pesca; ( ) plataforma; ( x ) ndo houve

Atividade da sonda de perfuracao:

( ) Levantando coluna () Perfuragao
( ) Descendo coluna () Recirculagao
( ) Cimentagao () Wireline

( x ) Outra (especificar): Alargamento do pogo

Reacao: ( ) Animal se aproximou; ( ) Indiferenca; ( ) Fuga/evitagao;

() Reducgdo de comportamento aéreo; () Aumento do comportamento aéreo;

() Reducdo do tempo de apnéia; ( ) Apnéia prolongada; ( ) Mergulho prolongado;
() Outras (descrever):
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Assinatura do Observador:
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Ficha n°: 069

Observacoes:

Foto: Sim(x ) Nao( ) [Fotos n°: 2011.11.27.BIOTA-069 (2)

Ocean Star

Foto: Maisa Lima

Assinatura do Observador: iﬂm&@




